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注意事项

本产品适合年满 18 周岁的成年人使用，因以下原因造成的人身伤害，财产损失等，本公司将不承担任何

责任，请认真阅读以下条款：

1. 通过非正规渠道获取，使用非本公司产品或仿制产品。

2. 未按本用户手册正确进行安装，设置及使用。

3. 自行改装及更换非本公司生产的零件或配件，导致飞行器运行不良进而造成的伤害。

4. 用户在饮酒，吸毒，身体或精神状态不佳的情况下操控飞行器。

5. 操纵人员主观故意或操作不当引起的财产损失及人身伤害。

6. 飞行器零部件自然老化磨损导致的本产品运行不良。

7. 在超过本产品标注的严苛适用环境下使用本产品。

8. 用户在能见度不足， 视线受阻的情况下使用本产品。

9. 用户在政府空中管制区域，禁飞区等使用本产品。

10. 非正常使用导致的产品损坏。

认识 HK6410

1. 模块化一体机身

机身主体采用模块化设计，机身框架一体成型，结构精简，装配便捷

2. 分离式机臂拆件

机臂采用了分离式拆件设计，巧妙设计了断点， 减少炸机损坏部件，降低维修成本

3. 伞形折叠设计

整机采用经典的伞形折叠方式，最大化降低折叠后的尺寸，便于收纳存放

4. 可拓展挂载平台

可拓展挂载平台可适配用于不同行业用途的设备，例如搭载云台、吊舱、喊话器、抛投器等
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重要注意事项

 务必在完成所有安装及连线后，再连接飞行器电源。

安 装
安装时请自备中强度螺钉胶。首先完成拆箱检查，随后进行脚架安装、机臂安装、动力系统安装、飞控系

统安装，若有其他选配方案，最后进行选配方案的安装。

拆箱检查

我司为用户提供了以下文档资料

1、《产品安装说明》

请认真检查物品是否缺失、损坏，如有问题，请及时联系本公司。请认真阅读《产品安装说明书》，

并遵守本说明书操作规范完成安装，并仔细阅读相关注意事项。

工具准备

手动拉铆枪与 M3 铆钉 手电钻与 M3 钻头 剪刀 内六角螺丝刀 M2~M6

M5 十字螺丝刀 气泡单轴水平仪 M3 双面胶 扎带

钳子 中强度螺丝胶
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机架动力组装

注意：一共有 6 根机臂，其中有 2 根机臂长度是比较长的，为飞行器左右的两个机臂，因此这两个机

臂安装的电机必须为一正一反。

1、动力系统安装前，需在下图位置机

臂折叠处对应的线的位置套上配送的

蛇皮套管；

2、在套管的两端可穿入扎带并绑紧，

避免在后续使用中套管发生位移；

3、安装六个机臂的动力，把电机座完全套入管内，在平整的桌面上对上图红圈处进行调平（请确保

折叠件已拧紧），完成后拧紧电机座螺丝；
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4、翻转中心盘（电源线为机尾）用 M4*10 的螺丝安装（如图须使用适量中强度螺丝胶），安装

时注意电机转向与朝向，其中左右机臂为长机臂；

5、完成机臂安装后，再翻转摆正中心

盘，如图所示，检查电机转向安装的是

否正确；

6、完成检查后，准备安装动力正负极。

如图正负级尽量交叉成麻花状（以减少

磁干扰）；
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7、根据主电源当前连接位置区分正负极，把电调正极负极接入对应的中心板（红色接红色，黑色接

黑色）。拧螺丝时压紧线头即可，并把多余的线塞回机臂中。

8、完成电调电源接线后，需要接上一

根 XT60 公头电源线，用以飞控供电。

9、电调信号线，需要使用的是 2PIN 的黑白杜邦线，可如上图把信号线分成两股，3PIN 的杜邦线

用扎带整理好，然后塞回到机臂内。
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11、总电源的两条信号线暂时无需使用，可用扎带进行固定。

10、完成线的整理后，安装上上盖板（需要上螺丝胶）。注意：脚架的设计会压紧机身（使飞行器更紧凑），

若您提前安装了脚架，请把脚架与机臂的固定件松开（下述 13、），否则会因脚架的紧固导致上盖板的螺丝

孔对不上，建议按本说明步骤进行安装。

12、四个脚套套好位置之后，使用 M3*10 螺丝与螺母进行固

定。
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14、把脚架分别安装到飞行器的左右两

侧注意脚架需要插入到套管内的最底部。

13、把四个脚架固定件拆开，分别安装到如图四个机臂上。固定件的四颗螺丝暂时不需要拧紧，以方

便后续安装脚架与电池箱。

15、使用 M3 的钻头，在套管的开孔位置在脚架上开定位孔。定位孔为对穿孔，两边分开钻

孔即可。
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飞行器下半部分部分的组装与安装

注意：下图为电池箱组装的所需的配件。

16、使用 M3*28 的螺丝与螺母，固定脚架。

1、如图为电池箱的两侧外壁，注意舱门扣的朝向，

以及固定条没凸起的部分在下方，凸起的部分在上

方并朝里（看右图红圈部分）。

2、如图为电池箱内壁，舱门扣使用的螺

丝为 M3*8+螺母，固定条使用的螺丝

为 M3*6。
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注意：接下来开始电池箱的安装，过程中会提及螺丝的松紧度的情况，请按以下说明的顺序进行操

作。

3、如图为电池箱背面侧板的固定条的安装。 4、如图侧板与底板使用 M3*6 的平头螺

丝安装。另外底板的内外可以通过螺丝孔

区分，有沉头设计的为内部。

5、完成侧板安装后，如图使用 M3*6 的平头

螺丝安装上盖，上盖的缺口朝向舱门。

6、折叠叶片与铆钉的朝向如图所示（有沉头

设计的孔面朝向碳板）。

7、底板上两边的折叠叶片安装完成后，如图进行舱门的安装。（左图为舱门关闭，右图为舱门打开）
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注意：下图为脚架前后横杆所需的配件。

10、此时确认电池箱是否剧中（请确保当前的位置

电池舱门能正常打开）。

8、首先如图拧松此处连接件

的螺丝（但不要完全拧下来）。
9、拆分电池箱-脚架的 4 个连接件，分别如图在两个脚架上进行

安装（M6 螺丝拧入即可，暂时不用拧紧）。

11、把连接件的另一半安装上，注意连接

件锁紧后是有间隙的，上下的间隙需要尽

量相同。完成后锁紧所有脚架的螺丝，脚

架与机臂的连接件需要打上螺丝胶。
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飞控等配件安装

1、如图为 GPS 支架配件，碳杆插入底座（插入到刚好露头的位置）使用 M2 螺丝刀拧紧锁定用的螺丝。

另一边的 GPS 座可以如图放在桌子边缘以确保安装时与底座平行（同样使用 M2 螺丝刀拧紧）。

12、按图中的方向把夹件分别安装在机头或机尾两侧的脚架上

（但不要拧紧螺丝，保持夹件可以上下活动）。

13、套上横杠，然后向上推动到能固定的最高位置，横杠要尽量水平，最后拧紧螺丝。
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检查电机水平

注意：电机水平非常重要，若电机水平出现异常，会造成飞行器动作响应延时、掉高升高、震动过

大，严重时会出现失控自旋。需要在电机水平调整完成后，在电机座定位孔处开孔，打上铆

钉进行固定。若不用铆钉固定，需要每周或定期检查电机水平。

2、使用配套的 M3*8 螺丝，把 GPS 支架

安装在飞行器上。

3、然后按照飞控型号对应的说明书，把飞控与其

配件安装在飞行器上。

1、把水平气泡球分别放置在中心盘与电机上，并需要与机臂相互垂直（如图所示）。观察两端气泡的位

置必须相同，若有偏差则以中心盘为准对电机重新调整。若调整途中有移动飞行器，则需要重新测量对比。


