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1-2个

≤30m

不包含PLC延迟,水平输送时间。

例如：alpha、YYC、KH、YANDA、APEX等

七轴选型表

滑板数量 个

KG
mm
mm

S

单滑板承载

水平行程

需求描述 说明名称

七轴高度

总循环时间

减速机品牌

齿条品牌

机器人型号

基座增高

原点校准机构

现场设备安装

Equipment field installation

现场设备电气调试

Electrical field commissioning

是 否 可选

可选

可选

可选

是 否

是 否

是 √否

≤5000KG(机器人+抓手+车件)

标准高度600mm

例如：alpha、SEW、NEUGART、APEX等

≤ 30,000 mm
负载

水平行程

速度 ( Vmax )

技术参数

≤ 3,000 kg

≤ 3,000 mm /s

技术参数

电机带动齿轮箱沿齿条和导轨运动，从而带动托盘

直线输送。

1.适用于市面上所有知名品牌机器人，包括 KUKA，
   FANUC，ABB 等。
2.可直接接入机器人控制系统走 7 轴联动。
3.运行速度快，负载大，重复定位精度高，防护性
   能好，维护方便。

4.适用于多种应用环境。

机器人七轴

标准规格

型号

构成元件

UAF4000

UAV4000
UAH4

UAL4000

UAR4000
VAH4000

UAC 4020型号

UAF2000

UAV2000
UAH2

UAL2000

UAR2000
VAH2000

UAC 2020
UAF3000

UAV3000
UAH3

UAL3000

UAR3000
VAH3000

UAC 3020
过滤器

残压释放阀

缓慢启动电磁阀

分气块

减压阀

给油器

MPa ( kgf/cm2 )
压缩空气 ( 经≤40μm过滤器过滤 ) 

1.0 ( 10.2 ) 

5 ~ 60
透平 1 号油 ( ISO VG32 ) 

聚碳酸脂

溢流型

手动/浮子式自动

使用流体

最高使用压力

推荐用油

环境及流体温度

阀型

杯体材质

排水方式 手动/差压式自动②

C

注：① UAC5020无缓慢启动电磁阀可选。

② 差压式自动排水方式附手动排水功能。

UAF5000

UAH5
UAL5000

UAR5000
VAH5000

UAC 5020①

—

气源组合元件特点

1. 可根据现场使用条件，根据功能要求自由组合。

2. 搭配灵活可选功能齐全。

3. 可实现数字量压力显示。

4. 可实现缓慢启动安全可靠。

5. 可实现残压释放，确保停机维护时安全工作。

机器人七轴 水气单元




