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智能搬运机器人

CCR500-CSG CCR1000-CSS

性能参数

产品载重 外形尺寸 定位精度 驱动方式 行走速度

500kg 1000Lx690Wx400H ±10mm 差速 1m/s

导航方式 行走方向 工作方式 充电方式 安全防护

单向/双向/转弯/自转 中空丝杆背负顶升 在线/离线 避障传感器+安全触边二维码、激光、磁条

集群作业

适用于集群调度作业

节能环保

采用高效安全锂电池，

节能环保，使用成本低

多种接口

预留多种智能数据接口，

适应智能工厂需求

小巧灵活

运行速度快

无线通讯

采用智能无线通讯调度系统，

可以实现所有AGV速度同步，

安全可靠

产品载重 外形尺寸 定位精度 驱动方式 行走速度

1000kg 1100Lx900Wx480H ±10mm 差速 1m/s

导航方式 行走方向 工作方式 充电方式 安全防护

四丝杆H型背负顶升单向/双向/转弯/自转 在线/离线 避障传感器+安全触边二维码、激光、磁条

集群作业

适用于集群调度作业

节能环保

采用高效安全锂电池，

节能环保，使用成本低

多种接口

预留多种智能数据接口，

适应智能工厂需求

小巧灵活

运行速度快

无线通讯

采用智能无线通讯调度系统，

可以实现所有AGV速度同步，

安全可靠

产品特点 产品特点

性能参数
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应用示例

G系列标准

滑台机器人

十字型2轴

悬臂型2轴

悬臂型3轴

悬臂型4轴

龙门型2轴

龙门型3轴

龙门型4轴

T系列标准

滑台机器人

十字型2轴

悬臂型3轴

龙门型3轴

Y系列标准

滑台机器人

十字型2轴

悬臂型3轴

龙门型3轴

D系列标准

滑台机器人

十字型2轴

悬臂型3轴

龙门型3轴

P系列

关节机器人

直线型

旋转型

Scara

机器人

六轴机器人

智能搬运

机器人

机器人

控制系统

机器人介绍
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