
六轴机器人 

CCR10-1450

服务热线：400-892-1688   选型网址：http://robot.corecontrol.cn/  
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特点

产品型号 Robot model

轴       数 Ttotal

 

axes

负       载 Paylaod

重复定位精度           Position

 

repeat

 

accuracy

工作温度 Working temperature

最大单轴速度

Max

 

speed

1轴axis

 

1（底部旋转）

2轴axis

 

2（大       臂）

3轴axis

 

3（小       臂）

4轴axis

 

4（手臂旋转）

5轴axis

 

5（手臂摆动）

6轴axis

 

6（手臂旋回）

各轴运动范围

Max
 

operating
 

area

1轴axis
 

1（底部旋转）

2轴axis
 

2（大       臂）

3轴axis  3（小       臂）

4轴axis
 

4（手臂旋转）

5轴axis

 

5（手臂摆动）

6轴axis

 

6（手臂旋回）

安装方式 Installation

 

parameters

本体重量 Robot

 

weight

最大臂展 Maximum

 

reach

防护等级 IP Grade

0~45℃

220°/s

±170°

+70° / -150°

+ 232° / -65°

±170°

±120°

±360°

地面支架安装  

190kg

1450mm

IP  44

6

10kg

±0.05mm

十字型2

十字型2

CCR10-1450

220°/s

220°/s

375°/s

375°/s

450°/s

◆轻量化设计，适应狭小工作空间

◆高刚性手臂，运行高速平稳

◆先进控制技术，高节拍高精度

◆主控一拖多，最多同时可控4台机器人


